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1. Indledning

Denne vejledning er en referenceguide til Carlo Gavazzi IO-Link kapacitive naerhedssensorer CA18CB...IO og
CA30CB...IO. Den beskriver, hvordan produktet installeres, konfigureres og benyttes til det tilsigtede formdl.

1.1. Beskrivelse

Carlo Gavazzi kapacitive sensorer er udstyr, der er konstrueret og fremstillet i overensstemmelse med
de internationale |EC-standarder og underlagt EF-direktiverne Lavspaendingsdirektivet (2014/35/EU) og
EMCdirekfivet (2014,/30/EU).

Alle rettigheder til dette dokument forbeholdes af Carlo Gavazzi Industri, og kopier ma kun udfeerdiges til
intern brug.

Forslag til forbedringer af dette dokument er altid velkomne.

1.2. Dokumentationens gyldighed

Denne vejledning gaelder kun for CA18CB og CA30CB kapacitive sensorer med |O-Link, og kun indtil ny
dokumentation udgives.
Denne brugervejledning beskriver funktion, drift og installation af produktet til dets tilsigtede anvendelse.

1.3. Hvem skal bruge denne dokumentation

Denne vejledning indeholder vigtige oplysninger om installation og skal laeses og forst&s i sin helhed af
specialiseret personale, som handterer installation af fotoceller.
Gem vejledningen til fremtidig anvendelse.

1.4. Patenkt anvendelse af produktet

Kapacitive naerhedssensorer er ikke-kontaktudstyr, der kan male og/eller eendre ethvert konduktivt referencepunkts
position. De kan ogsd méle ikke-konduktive materialers tykkelse eller massefylde. Kapacitive naerhedssensorer
anvendes i en raekke applikationer, herunder plastikstebning, fodersystemer til kyllinger eller grise, test af
samlebénd, fyldnings- og temningsprocesser af solide eller flydende emner.

CAT8CB...- og CA30CB...-sensorer er udstyret med 1O-Link-kommunikation. Ved hjzelp af en |O-link-master er
det muligt at betjiene og konfigurere disse enheder.

1.5. Sikkerhedsforholdsregler

Denne sensor mé ikke benyttes i anvendelser, hvor personsikkerhed er afhaengig af sensorens funktion (Sensoren
er ikke konstrueret i overensstemmelse med EU Maskindirektivet).

Installation og brug skal udferes af uddannet teknisk personale med grundlaeggende viden om elinstallation.
Installateren har ansvaret for korrekt installation i overensstemmelse med lokale sikkerhedsbestemmelser og skal
sikre, at en defekt sensor ikke medfarer nogen form for fare for personer eller udstyr. Hvis sensoren er defekt,
skal den udskiftes og beskyttes imod uautoriseret brug.

1.6. Andre dokumenter

Der er adgang til databladet, IODD-filen og IO-link-parametervejledningen p& internettet p& adressen
http://gavazziautomation.com

1.7. Akronymer

PLC Programmable Logic Controller

IEC Internationale elekirotekniske kommission
NO Sluttende kontakt

NC Brydende kontakt

NPN Treek belastning til jord

PNP Traek belastning til V+

Push-Pull Trak belastning til jord eller V+
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2. Produkt

2.1. Primzere funktioner

De nye |O-Link Carlo Gavazzi 4-trédede DC 4.-generations Tripleshield-sensorer er fremstillet efter de

hajeste standarder for kvalitet og fés i to forskellige hussterrelser.

e CA18CB.. Det cylindriske PBT M18-hus med gevindrer til plan eller ikke-plan montering med 4-polet
M12-basning eller 2 meter PYC-kabel.

* CA30CB.. Det cylindriske PBT M30-hus med gevindrer til plan eller ikke-plan montering med 4-polet
M12-basning eller 2 meter PYC-kabel.

De kan fungere i standard |/O-modus (SIO), som er deres standarddriftsmodus. Nar de sluttes til en

|O-Link-master, skifter de automatisk til IO-Link-modus og kan betjenes og uden videre konfigureres ved

fiernstyring.

Takket vaere deres IO-link-graenseflade er disse enheder langt mere intelligente og byder pd mange

supplerende konfigurationsmuligheder som f.eks. indstillelig registreringsafstand og hysterese samt

timerfunktioner p& udgangen. Avancerede funktioner som f.eks. logikfunktionsblok og muligheden

for at konvertere en udgang til en ekstern indgang ger sensoren ekstremt fleksibel i forbindelse med

lzsning af decentraliserede registreringsopgaver.

2.2. Identifikationsnummer

m Beskrivelse

Registreringsprincip: kapacitiv sensor

Cylindrisk hus med gevindrer

M18-hus

M30-hus

Plastichus - PBT

Bargraph

Planmontering

lkke Planmontering

8 mm registreringsafstand (for CAT8CBF...)

12 mm registreringsafstand (for CAT18CBN.. )

16 mm registreringsafstand (for CA3OCBF...)

25 mm registreringsafstand (for CASOCBN.. )

Valgbare funktioner: NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (kun ben 2) ekstern
Teach-indgang (kun ben 2)

Valgbar: NO eller NC

2 meter PVC-kabel

M12, 4-polet stik

|O-Link-version

Supplerende tegn kan benyttes til tilpassede versioner.

2.3. Driftstilstand

|O-Link kapacitive sensorer leveres med to koblingsudgange (SO) og kan fungere i to forskellige modi:
SIO-modus (standard |/O-modus) eller IO-Link-modus.
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2.3.1. SIO-modus

Nar sensoren fungerer i SIO-modus (standard), kraeves en 10-Link master ikke. Udstyret fungerer pé
samme mdade som en almindelig kapacitiv sensor og kan betjenes via en kommunikationsbus eller
en styringsenhed (f.eks. PLC), n&r den er sluttet til sin PNP, NPN eller digitale Push-Pull-indgange
(standard 1/O-port). En af de vigtigste fordele ved disse kapacitive sensorer er, at de kan konfigureres
via en |O-Llink-master, og derefter, nar de frakobles, vil de bibeholde de seneste parameter- og
konfigurationsindstillinger. Saledes er det f.eks. muligt at konfigurere sensorens udgange individuelt
som PNP, NPN eller Push-Pull — eller at tilfgje timerfunktioner som taende- og slukkeforsinkelse eller
logikfunktioner og derved opfylde adskillige anvendelseskrav med samme sensor.

2.3.2. 10-Link-modus

|O-link er en standardiseret |O-teknologi, der anerkendes p& verdensplan som international standard
(EC 611319).

Den betragtes i dag som "USB-graensefladen" for sensorer og aktuatorer inden for industriel automation.
Naér sensoren er forbundetmed en |O-Link-port, sender IO-Link-masteren en vaekkeanmodning (vaekkeimpuls)
til sensoren, hvorved der automatisk skiftes fil 1O-Link-modus: Punkttil-punkt tovejskommunikation
p&begyndes derefter automatisk imellem masteren og sensoren.

|O-Link-kommunikation kraever kun almindeligt 3-trédet uskaermet kabel med en maksimal leengde p& 20
m.

IO-Link

|O-Link-kommunikation finder sted med 24 V impulsmodulation, standardiseret UART-protokol via
koblings- og kommunikationskablets (kombineret koblingsstatus og datakanal C/Q) BEN 4 eller den
sorte ledning.
En M12 4-benet hanbgsning har eksempelvis:

® Positiv stremforsyning: ben 1, brun

* Negativ stremforsyning: ben 3, blé

e Digital udgang 1: ben 4, sort

e Digital udgang 2: ben 2, hvid
Transmissionshastigheden pad CA18CB...IO- eller CA30CB...IO-sensorer er 38,4 kBaud (COM?2).
Nar den er forbundet med IO-Link-porten, har masteren fiernadgang til samtlige sensorens parametre
og til avancerede funktioner, som muligger eendring af indstillinger og konfiguration under driften, og
som muligger diagnosefunktioner som f.eks. temperaturadvarsler, temperaturalarmer og procesdata.

Rev.01 - 08.2025 | MAN CA18-30CB_IO-Link DAN | © 2025 | CARLO GAVAZZI Industri



Takket vaere 10-Link er det muligt at f& vist producentoplysningerne og artikelnummeret (servicedata)
pd den tilsluttede enhed, begyndende fra V1.1. Takket veere datalagringsfunktionen er det muligt at
udskifte enheden og automatisk f& alle oplysningerne, der er lagret i den gamle enhed, overfert il
udskifiningsenheden.
Adgang til interne parametre giver brugeren mulighed for at se, hvordan sensoren arbejder, f.eks. ved
afleesning af den interne temperatur.
Haendelsesdata giver brugeren mulighed for at f& diagnoseoplysninger, herunder f.eks. om en fejl, en
alarm, en advarsel eller et kommunikationsproblem.
Der er to forskellige kommunikationstyper imellem sensoren og masteren, og de fungerer uafhaengigt
af hinanden:

e Cyklisk for procesdata og veerdistatus — disse data udveksles cyklisk.

* Acyklisk for parameterkonfiguration, identifikationsdata, diagnoseoplysninger og haendelser

(F.eks. fejlmeddelelser eller advarsler) — disse data kan udveksles p& anmodning.

2.4. Udgangsparametre

Sensoren méler fem forskellige fysiske veerdier. Disse vaerdier kan justeres uafhaengigt og bruges som
kilde for koblingsudgang 1 eller 2, og derudover kan der valges en ekstern indgang for SO2. Nér
en af disse kilder er valgt, er det muligt at konfigurere sensorens udgang med en 10-Link-master ved at
falge de seks trin, der er vist i opsaetning af koblingsudgang nedenfor.

Nar sensoren er afbrudt fra masteren, skifter den fil SIO-modus og beholder den seneste
konfigurationsindstilling.

Enkeliounkimod Logik Tidsfor- Udgangs- Sensor
nkeltpunktmodus ; A
i el A-B sinkelse inverter udgang O
Vinduesmodus ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
= Hysterese XOR, SR-FF One-shot Push-Pull
o
+ Enkeltpunktimodus
° qugn fmocilus
g \Hll;sf:riizo = Logik Tidsfor- Udgangs- Sensor
(7] A-B sinkelse inverter udgang 502
. o /N AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. @ NPN, PNP,
S XOR, SR-FF One-shot Push-Pull SIS

5. Temperatur

6. Ekst. Indgang

2.4.1. Sensorfronten
Nér et emne, hvad end det er solidt eller flydende, naermer sig sensorens overflade, pavirkes
detekteringskredslebets kapacitans, og sensorudgangen aendrer status.

Ekst. Indgang [IeISehTe]

2.4.1.1. SSC (koblingssignalkanal)

Der er felgende indstillinger til rédighed til detektering af tilstedeveerelse (eller fraveer of
tilstedevaerelse) af en genstand foran sensorens overflade: SSC1 eller SSC2.

Seetpunkterne kan indstilles fra O til 10.000 enheder, som repreaesenterer aendringen i
detekteringskredslebets kapacitans. Jo hgjere vaerdien er, jo teettere er emnet pd sensorhovedet,
og en hgjere dielekirisk vaerdi of emnet ager ogsé& veerdien. F.eks. har et metalemne en hgjere
dielektrisk vaerdi end et plastikemne.
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E 2.4.1.2. Koblingspunktmodus
Indstillingen koblingspunktmodus kan bruges til at konfigurere mere avanceret opfersel for
udgangene. Falgende koblingspunktmodi kan vaelges for at eendre opferslen for SSC1 og SSC2

Deaktiveret
SSC1 eller SSC2 kan deaktiveres individuelt, men dette deaktiverer ogsé udgangen, hvis det
vaelges  iindgangsvaelgeren (logikvaerdien er altid "0").

Enkeltpunktmodus
Koblingsoplysningerne aendres, nar mélevaerdien passerer den taerskel, der er defineret i saetpunkt
SP1, med stigende eller faldende malevaerdier under hensyntagen til hysteresen.

_, | Hysteresis
Sensor
ON O
SP1
Eksempel pa tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik
Topunkimodus

Koblingsoplysningerne aendrer sig, nar mélevaerdien passerer taersklen, der er defineret i seetpunkt
SP1. Denne andring sker kun med stigende malevaerdier. Koblingsoplysningerne aendrer sig ogs4,
ndr mélevaerdien passerer teersklen, der er defineret i saetpunkt SP2. Denne andring sker kun
med faldende mélevaerdier. Der tages ikke hensyn til hysterese i denne situation.

Hysteresis

—) “—

Sensor l

ON - oF

SP2 SP1
Eksempel pa tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

Vinduesmodus
Koblingsoplysningerne aendres, nér mélevaerdien passerer de teerskler, der er defineret i saetpunkt
SP1 og saetpunkt SP2, med stigende eller faldende malevaerdier under hensyntagen til hysteresen.

_y Hysti _, Hysti

Sensor

- OF ON - OF

SP2 SP1
n Eksempel pa tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik
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2.4.1.3. Hystereseindstillinger E
| SSC1 og SSC2 - enkeltpunktmodus og i vinduemodus kan hysteresen indstilles til mellem 1 og 100
% af den faktiske koblingsvaerdi. Standardindstillingerne afhaenger aof registreringstypen:
CA18CBF...4%
CA18CBN...15%
CA30CBF...5%
CA30CBN...10%
(SP2 + hysterese < SP1) og (SP1 + hysterese < avre graense for registreringsafstand).

Oplysninger
En udvidet hysterese anvendes normalt til at lese vibrations- eller EMC-problemer i applikationen.

2.4.1.4. Stovalarm 1 og Stevalarm 2

Sikkerhedsgraensen mellem det punkt, hvor registreringsudgangen skiftes, og den veerdi, hvor
sensoren kan registrere sikkert, ogsa selv om der er en lille smule ophobet stav, kan indstilles.

Se 2.6.5 Sikkerhedsgraenser.

2.4.1.5. Temperaturalarm (TA)

Sensoren overvager konstant den interne temperatur i den forreste del af sensoren. Det er ved
hjeelp af temperaturalarmindstillingen muligt at f& en alarm fra sensoren, hvis temperaturteerskler
overskrides. Se §2.6.4

Temperaturalarmen har to separate vaerdier, én til indstilling aof maks.-temperaturen og én il
indstilling af min.temperaturen.

Det er muligt at laese sensorens temperatur via de acykliske 1O-Link-parameterdata.

BEMARK!

Temperaturen, der males af sensoren, vil altid vaere hajere end omgivelsestemperaturen, hvilket
skyldes intern opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pavirkes af méden, som
sensoren er monteret pd i anvendelsen. Hvis sensoren er monteret i et metalbeslag, vil forskellen
vaere mindre, end hvis den er monteret i et plasticbeslag.

2.4.1.6. Ekstern indgang
Udgang 2 (SO2) kan konfigureres som en ekstern indgang, hvorved eksterne signaler kan feres
ind i sensoren. Dette kan ske fra en anden sensor eller fra en PLC eller direkte fra en maskinudgang
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Kanal A

Kanal B

2.4.2. Indgangsveelger

Denne funktionsblok giver brugeren mulighed for at vaelge et af signalerne fra "sensorfronten" til kanal
A eller B.
Kanal A og B: Kan vaelge mellem SSC1, SSC2, Stev1, Stev2, temperaturalarm og ekstern indgang.

= [»

Ud 1

Ud 2

=l »

2.4.3. Logikfunktionsblok
| logikfunktionsblokken kan de valgte signaler fra indgangsveelgeren tilfajes en logikfunktion direkte

uden brug af en PLC - hvilket giver mulighed for decentral beslutningstagning.
De tilgaengelige logikfunktioner er: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND-funktion

Symbol Sandtabel
A B Q
Ao 0 0 0
& Q
Bo 0 1 0
1 0 0
AND-gate med 2 indgange
1 1 1
Boolesk udiryk @ = A.B Llees A OG B giver Q

OR-funktion
Symbol Sandtabel

A B Q

A 0 0 0

21 Q

B 0 1 1

1 0] 1
OR-gate med 2 indgange
1 1 1
Boolesk udiryk @ = A + B Laes som A ELLER B giver Q

XOR-funktion
Symbol Sandtabel
A B Q
A O \ . 0 0 0
Bo ‘ 0 1 1
1 0 1
XOR-gate med 2 indgange
1 1 0
Boolesk udiryk @ = A + B @ A ELLER B, men IKKE BEGGE giver Q
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E "SR-FF med gate"-funktion

Funktionen er beregnet til: F.eks. at fungere som fylde- eller tsmmefunktion ved hjzelp af kun to ind-
byrdes forbundne sensorer

Symbol Sandtabel

A B Q
—0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 ] X
1 0 X
1 1 1

X - ingen sndringer pd udgangen.

Tidsfor- Udgangs- Sensor
sinkelse inverter udgang

SO1
ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,

One-shot Push-Pull

Tidsfor- Udgangs- Sensor

sinkelse inverter udgang 502

ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,

One-shot Push-Pull Ekst.
ZEANCREIEN  Indgang

2.4.4. Timer (Kan indstilles individuelt for Ud1 og Ud2)

Timeren giver brugeren mulighed for at arbejde med forskellige timerfunktioner ved at redigere de 3
timerparametre:

® Timermodus
o Timerskala
e Timervaerdi

2.4.4.1. Timermodus
Veelger hvilken type timerfunktion der skal indferes p& koblingsudgangen. Falgende er mulige:

2.4.4.1.1. Deaktiveret

Denne valgmulighed deaktiverer timerfunktionen, uanset hvordan timerskalaen og timerforsinkelsen
er konfigureret.
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2.4.4.1.2. Teendeforsinkelse (T-on)

Aktiveringen af koblingsudgangen genereres efter den faktiske sensoraktivering som vist i

nedenstdende figur.

Tilstedeveerelse af et mal |_|

N.O. \ Ton

Ton

2.4.4.1.3. Slukkeforsinkelse (T-off)

Deaktiveringen af koblingsudgangen forsinkes i forhold til tidspunktet for fiernelse af malet foran

sensoren som vist i nedenstdende figur.

Tilstedevaerelse af et mdl

Ton |_|

Eksempel med sluttende udgang

N.O. \ -

2.4.4.1.4. Tende- og slukkeforsinkelse (T-on og T-off)
Hvis denne funktion veelges, anvendes bade T-on- og Toffforsinkelsen p& genereringen af

koblingsudgangen.

Tilstedeveerelse af et mdl |_|

Toff

Toff

Toff

Eksempel med sluttende udgang

Ton

|
N.O. \ Ton
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Toff

Eksempel med sluttende udgang

Toff

Ton

Toff




2.4.4.1.5. Monostabil forflanke
Hver gang et mdl detekteres foran sensoren, genererer koblingsudgangen en impuls af konstant
laengde pd detekteringens forflanke. Se nedenstéende figur.

Tilstedevaerelse af et mdl |-|-|-|

N _H R H 2

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.6. Monostabil bagflanke

Svarer i funktion til monostabil forflanke-modus, men i denne modus skiftes koblingsudgangen pa
aktiveringens bagflanke som vist i nedenstéende figur.

Tilstedevaerelse af et mdl |-I"

o\ HH H A

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.7. Timerskala

Parameteren definerer, hvorvidt forsinkelsen, der er specificeret i Timerforsinkelse, skal vaere i
millisekunder, sekunder eller minutter

2.4.4.1.8. Timervzerdi
Parameteren definerer forsinkelsens faktiske varighed. Forsinkelsen kan indstilles til en hvilken som
helst heltalsvaerdi imellem 1 og 32 767
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Udgangs-
inverter

N.O., N.C. Ud l

Udgangs-
inverter

N.O., N.C. Ud 2

2.4.5. Udgangsinverter

Denne funktion giver brugeren mulighed for at invertere funktionen pé& koblingsudgangen imellem
Sluttende (NO) og Brydende (NC).

ANBEFALET FUNKTION

Den anbefalede funktion fremgér af parametrene under 64 (0x40) underindeks 8 (0x08) for SO1 og
65 (0x41) underindeks 8 (0x08) for SO2. Den har ikke nogen negativ indflydelse pé logikfunktionerne
eller timerfunktionerne, da den tilfgjes efter disse funktioner.

FORSIGTIG!
Koblingslogikfunktionen, der fremgé&r under 61 (0x3D) underindeks 1 (OxO1) for SSC1 og 63 (Ox3F)
underindeks 1 (0xO1) for SSC2, anbefales ikke, da den vil have negativ indvirkning pa logikken eller

timerfunktionerne. Denne funktion vil eksempelvis gere en TA_ND-forsinkelse til en SLUK-forsinkelse,

hvis den tilfajes for SSC1 og SSC2. Det er kun til SO1 og SO2.

Sensor
udgang

NPN, PNP,

SO1
Push-Pull

Sensor

d

vagang - gey:
NPN, PNP,

Push-Pull Ekst.
Ekst. Indgang [IlTehTe!

2.4.6. Udgangstrinmodus
| denne funktionsblok kan brugeren vaelge, om koblingsudgangene skal fungere som:
SO1: Deaktiveret, NPN, PNP eller Push-Pull-konfiguration.
SO2: Deaktiveret, NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (aktiv haj/pull-down), ekstern indgang
(aktiv lav/pull-up) eller ekstern Teach-indgang.
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2.5. Teach-procedure

2.5.1. Ekstern Teach (Teach-by-wire)
NB! Denne funktion fungerer i enkeltpunktmodus og kun for SP1 i SSC1.
Teach via kabel skal farst saettes op ved hjzelp af en IO-Link-master:

a) Veelg: "2=Indlzering via kabel" i Valg aof lokal justering/fijernjustering parameter 68 (0x44).

b) Veelg: "1=Enkeltpunkimodus", for at bekraefte at den er valgt i "SSC1-konfiguration" 61(0x3D),
"Modus 1" 2(0x02), (denne veerdi burde allerede vaere indstillet som standard).

c) Veelg: 6=Indlzering (aktiv hgj) i Kanal 2 (SO2) 65 (0x41) underindeks 1 (0x01).

Teach-by-wire-procedure
1) Anbring emnet foran sensoren, og slut Teach-by-wire (ben 2 hvidt kabel) til V+
(ben 1 brunt kabel). Den gule LED vil blinke med 1 Hz (ON 100 ms og OFF 900 ms).
2) Inden for 3-6 sekunder skal kablet frakobles, og den gule LED blinker med 1 Hz
(ON 200 ms og OFF 100 ms).
3) Efter en gennemfert Teach, blinker den gule LED med 2 Hz (ON 250 ms og OFF 250 ms).

NB! Hvis Teach-proceduren skal annulleres, skal kablet ikke fiernes efter 3-6 sekunder, men forblive
filsluttet i 12 sekunder indtil den gule LED blinker med 10 Hz (ON 50 ms og OFF 50 ms).

2.5.2. Teach fra 10-Link-masteren
a) For at aktivere Teach fra IO-Link-master skal trimmerindgangen ferst deaktiveres:

Veelg: "O=Deaktiveret" i Valg af lokal justering/fiernjustering parameter 68 (0x44).
b) De enkelte Teach-kommandoer kan skrives fil indeks 2.

2.5.2.1. Enkeltpunktmodus-procedure

Veelg den koblingskanal, der skal indlzeres

a) Veelg: 1=SSC1 eller 2=SSC2 i "Indleering: Vaelg" 58(0x3A) eller 255 = Alle SSC.

b) Skift hysteresen efter anmodning for SSC1 eller SSC2.

e "SSC1-konfiguration" 61(0x3D) "Hysterese" 3(0x03).

e "SSC2-konfiguration" 62(0x3E) "Hysterese" 3(0x03).

NB! Det anbefales ikke at eendre hysteresen under de vaerdier, der er angivet i SSC
-parameterlisten.

1) Enkeltveerdi-Teach-kommandosekvens:
#65"SP1-enkeltveerdi-indlaering”
#64"Anvend indleering" (valgfri kommando)

_..' Hyst
L
Kommandosekvens T k4
1) "SP1-enkeltveerdi-indlaering" ~ ============ >
2) "Anvend indlzering" EII:|-1
TP
ON OFF
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2) Dynamisk Teach-kommandosekvens E
#71"Start dynamisk SP1-indlaering”
#72"Stop dynamisk SP1-indlzering"
#64"Anvend indleering" (valgfri kommando)

3) Toveerdi-Teach-kommandosekvens
#67"SP1-+oveerdi-indleering TP1"
#68"SP1+oveerdi-indlaering TP2"

#64" Anvend indleering" (valgfri kommando)

... et
i P
T T -[

Kommandosekvens

1) "SP14oveerdi-indleering TP1" ~ ========F=== 'i _____ '"[ Tasteafstand
2) "SP1+4oveerdi-indleering TP2" ~ ======= L i i
3) "Anvend indlaering" TP2 SP1 TP

ON OFF

2.5.2.2. Topunktmodus-procedure

1) Toveerdi-Teach-kommandosekvens:
#67"SP1+oveerdi-indlaering TP1"
#68"SP1-toveerdi-indleering TP2"

#64" Anvend indlzering" (valgfri kommando)

#69"SP2-tovaerdi-indleering TP1"
#70"SP2-tovaerdi-indleering TP2"
#64" Anvend indleering" (valgfri kommando)

m SSC 1. ‘L

Kommandosekvens
1) "SP1+4oveerdi-indlaering TP1"  ====cedeccackacacax + Tasteafstand
2) "SP1+ovaerdi-indlaering TP2" =====-= x bbby mbtedekedd -
3) "Anvend indlsering" sPz SP1
4) "SP2-+toveerdi-indleering TP1"  ====== »
5) "SP2-toveerdi-indleering TP2" —=—=== b e
6) "Anvend indlzering" P2 TP TP2 TP1
ON OFF
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2) Dynamisk Teach-kommandosekvens:
#71"Start dynamisk SP1-indlaering”
#72"Stop dynamisk SP1-indlzering"
#73"Start dynamisk SP2-indlaering"
#74"Stop dynamisk SP2-indleering"

#64" Anvend indleering" (valgfri kommando)

Kommandosekv

1) "Start  dynamisk  SP1-

indlaering" sSp2 SP1
2) "Stop  dynamisk  SP2- TP2 TP1
indleering" ON OFE

3) "Anvend indlaering"

2.5.2.3. Vinduesmodusprocedure

1) Enkeltveerdi-Teach-kommandosekvens:
#65"SP1-enkeltveerdi-indlaering”
#66"SP2-enkeltveerdi-indlzering”

#64" Anvend indleering" (valgfri kommando)

Hyst Hyst
Kommandose SSC i L

Tasteafstand

1) "SP1-enkeltvaerdi- 33 i l

indleering" 0 seeeecdeecccccccaa- -
3) "Anvend indlaering" .
12n)d|aering" SP2-enkeltveerdi- ?IF;J.‘" _?_E}
3) "Anvend indlzering"
OFF ON
WINDOW

2) Dynamisk Teach-kommandosekvens:
#71"Start dynamisk SP1-indlaering”
#72"Stop dynamisk SP1-indleering"
#73"Start dynamisk SP2-indlaering"
#74"Stop dynamisk SP2-indlzering"

#64" Anvend indleering" (valgfri kommando)

Flyst Hyst

Tasteafstand

OFF

e e
Kommandosekv l I l l

1) "Start  dynamisk  SP1- i i
indlaering" sp2 SP1

2) "Stop  dynamisk  SP2- TP2 TP
indleering" OFF ON

3) "Anvend indlaering" "
WiINDCOHWS
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2.6. Sensorspecifikke justerbare parametre

Ud over parametrene, der er direkte relateret til udgangskonfigurationen, har sensoren ogsa en raekke
interne parametre, som er nyttige til opsaetning og diagnose.

2.6.1. Valg aof lokal justering eller fjernjustering

Der er mulighed for at veelge, hvordan registreringsafstanden skal defineres, ved enten at vaelge
trimmeren, Teach-by-wire via sensorens eksterne indgang eller deaktivere potentiometeret for at gere
sensoren manipulationssikker.

2.6.2. Procesdata og variabler

Nar sensoren betjenes i IO-Link-modus, har brugeren adgang til den cykliske procesdatavariabel.
Procesdata viser som standard felgende parametre som aktive: 16-bit analog veerdi, koblingsudgang
1 (SO1) og koblingsudgang 2 (SO2).

Felgende parametre kan indstilles som inaktive: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

Ved aendring af procesdatakonfigurationsparameteren kan brugeren imidlertid vaelge ogsé at aktivere
statussen for de inaktive parametre. P& denne made kan flere tilstande iagttages i sensoren p& samme

tid.

Byte O |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Byte 2 | 15 14 13 12 11 10 9 8
Byte 3 |7 6 5 4 3 2 1 0
SC TA1 DA2 DA1 SO2 SO1 S$SC.2 |SSC.1

4 byte
Analog veerdi 16 ... 31 (16 BIT)
Skala 8 ... 15 (8 BIT)

2.6.3. Indstilling af sensoranvendelse

Sensoren har tre forhandsindstillinger, afhaengigt af applikationen:

e Fuld raekkevidde, sensorens szetpunkter kan justeres pa fuld skala, og registreringshastigheden er
indstillet til maksimum.

e Vaskeniveau: Dette skal bruges til emner, der bevaeger sig langsomt, og som har en hgj
dielektrisk vaerdi, som med detekteringen af vandbaserede vaesker. Nér denne funktion er valgt,
optimeres indstillingerne for indleering og potentiometer til skalering for fuld raekkevidde.
| denne modus er "Filterskalering" indstillet til 100

e Plastikgranulat: Dette skal bruges til emner, der bevaeger sig langsomt, og som har en lav
dielektrisk vaerdi, som med detekteringen af plastikgranulater. Nar denne funktion er valgt,
optimeres indstillingerne for indleering og potentiometer til skalering for lav raekkevidde.
| denne modus er "Filterskalering" indstillet til 100.

2.6.4. Temperaturalarm-tzerskel

Temperaturen, hvorved temperaturalarmen udlgses, kan aendres for maks.- og min.-temperaturen. Dette
betyder, at sensoren udleser en alarm, hvis maks.- eller min.temperaturen overskrides. Temperaturerne
kan indstilles imellem -50 °C og +150 °C. Standardindstillingerne fra fabrikken er, Lav taerskel -30 °C
og hej teerskel +120 °C.
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2.6.5. Sikkerhedsgrzenser

Sensoren har en indbygget sikkerhedsmargin, som hjselper med at justere registreringen op til
seetpunkterne med en yderlig sikkerhedsmargin. Fabriksindstillingerne er det dobbelte af sensorens
standardhysterese. F.eks. er sikkerhedsmarginen for en CA18CB/CA30CB...-sensor med en hysterese
pd 15 % indstillet til 30 %.

Denne vaerdi kan indstilles individuelt fra O % til 100 % for SSC1 eller SSC2.

2.6.6. Hendelseskonfiguration
Temperaturhaendelser transmitteret via |O-Link-graensefladen er som standard sl@et fra i sensoren. Hyvis
brugeren gnsker atfé oplysninger om kritiske temperaturer, der matte blive detektereti sensoranvendelsen,
giver denne parameter mulighed for at aktivere og deaktivere folgende 3 haendelser:
e Temperaturfejlhaendelse: Sensoren detekterer en temperatur uden for det specificerede
driftsinterval.
e Temperaturoverskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er hgjere end indstillingen for
temperaturalarmtaerskel.
e Temperaturunderskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er lavere end indstillingen for
temperaturalarmteerskel.
e Kortslutning: Sensoren detekterer, hvis sensorudgangen kortsluttes.
e Vedligeholdelse: Néar der er brug for vedligeholdelse, f.eks. nar sensoren har brug for rengering,
detekterer sensoren det.

2.6.7. Kvadlitet af kersel QoR

Kvalitet af kersel-vaerdien oplyser brugeren om den faktiske sensorpraestation sammenlignet med
sensorens saetpunkter. Jo hgjere vaerdi, jo bedre detekteringskvalitet.

Vaerdien for QoR kan variere fra 0 ... 255 %.

QoR-vaerdien opdateres for hver enkelt registreringscyklus.

Eksempler p& QoR kan ses i tabellen nedenfor.

Kvalitet aof kor- Definitioner
sel-vaerdier

> 150% Fremragende sensorbetingelser, det forventes ikke, at sensoren har
behov for vedligeholdelse.

100% Gode sensorforhold — sensoren fungerer lige s& godt, som da szetpunk-
terne blev indlaert eller opsat manuelt med en sikkerhedsmargin, som
er det dobbelte af standardhysteresen.

e Pglidelighed pé leengere sigt forventes under alle omgivelsesfor-

hold.

e Vedligeholdelse forventes ikke at blive nadvendig.

50% Gennemsnitlige sensorforhold

e Palidelighed p& kort sigt og vedligeholdelse forventes pga. omgi-
velsesbetingelser

e Palidelig detektering kan forventes med begraenset miligpdvirkning.

0% Darlige til updlidelige registreringsbetingelser forventes.
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2.6.8. Teach-kvalitet, QoT

Veerdien Teach-kvalitet forteeller brugeren, hvor godt Teach-proceduren blev udfert med hensyn til
marginen mellem de faktiske ssetpunkter og miljgpavirkningen pa sensoren.

Veerdien for QoT kan variere fra O ... 255 %.

QoTvaerdien opdateres efter hver Teach-procedure.

Eksempler pd QoT kan ses i tabellen nedenfor.

Vzerdien Teach-kvali- | Definitioner
tet
> 150% Fremragende Teach-betingelser, det forventes ikke, at sensoren har
behov for vedligeholdelse.
100% Gode Teach-betingelser, sensoren har gemt indstillingerne med en sik-
kerhedsmargin, der er det dobbelte af standardhysteresen.
* P& leengere sigt forventes palidelige maleresultater uanset forholde-
ne i det omgivende miljg.
e Vedligeholdelse forventes ikke at blive nadvendig.
50% Gennemsnitlige Teach-forhold.
e Pglidelighed pé kort sigt og vedligeholdelse forventes pga. miljsfor-
hold.
e Pglidelig detektering kan forventes med begraenset miljgpdvirkning.
0% Darligt Teach-resultat.
e Upadlidelige sensorbetingelser forventes (f.eks. for lille malemargin
mellem emnet og omgivelserne).

2.6.9. Filterskalering

Denne funktion kan @ge immuniteten overfor ustabile emner og elektromagnetiske forstyrrelser: Vaerdien
kan indstilles fra 1 til 255, og standardindstillingen fra fabrikken er 1.

En filterindstilling p& 1 giver den hgjeste registreringsfrekvens, mens en indstilling p&d 255 giver den
laveste registreringsfrekvens.
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2.6.10. LED-indikering
Denne parameter giver brugeren mulighed for at vaelge, hvilken LED-indikeringsfunktion fungerer bedst
for applikation.

LED-bargraph giver visuel bekrzeftelse af, at aktiveringspunktet er indstillet med en sikkerhedsmargin,
der er tilstraekkelig til at sikre korrekt aktivering og deaktivering som pakraevet til applikationen.

Den midterste, gule LED viser sensorens ON/OFFilstand, mens de grenne LED'er viser ON/
OFF-tilstandens stabilitet. Jo laengere den teendte grenne LED er fra den gule LED, jo mere stabil
er signaltilstanden. Ideelt set burde OFF- og ON-ilstandene vzere lige stabile, hvilket vises med et
symmetrisk manster af teendte grenne LED'er.

LED-indikering inaktiv Deaktiverer alle LED'er i situationer, hvor LED-lyset kunne forstyrre
applikationen: 00000000000

LED-indikering, En rackke grenne LED'er lyser for at indikere tilstandens stabilitet.

centreret LED-bargraph Raekken starter fra den midterste gule LED og bevaeger sig udad.
Antallet af lys indikerer niveauet af stabilitet. Dette er standardind-
stillingen.

Meget stabil ONHilstand:  |OO OO0 0 OO O

Meget stabil OFFilstand: | @@ @@ @ OO0
Akkurat stabil OFF-tilstand: O000QO0O0O0O0O0O

LED-indikering, En gren LED teendes ad gangen. Jo leengere vaek fra den gule LED
enkelt LED-bargraph de grenne LED'er teendes, jo mere stabil er tilstanden.

Meget stabil ONHilstand: |0 O OOO0OQO000@O
Meget stabil OFFilstand:  |@ OO OO0 O0O0000O

LED-indikering, 1-2 LED'er laengst til venstre betyder en meget stabil OFF-ilstand. Me-
fuld LED-bargraph get ustabil OFFilstand vises ved, at alle fem grenne LED'er til venstre
taendes. En lidt ustabil ON-ilstand har to grenne LED'er lige til hajre
for den gule LED samt alle LED'erne il venstre.

Meget stabil ONHilstand: | @@ @ Q@ QOO QO
Meget stabil OFF-tilstand: 0I0I00)0]101010I0]10)0)

LED-indikering, Hele LEDbaren blinker:  |@ @@ Q@0 Q@0 Q@)

find min sensor

|O-Link-ilslutning Nar sensoren er i |O-Link-modus, blinker LED'en laengst til hgijre.
Blinkenes menster afhaenger af basisstatus for LED'en laengst til haj-
re: ON eller OFF

Stabil ON + |O-Link: LED blinker 20 % ON, 10 % OFF

Stabil OFF + |O-Link: LED blinker 10 % ON, 90 % OFF
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2.7. Diagnoseparametre

2.7.1. Driftstimer
Sensoren har en indbygget teeller, der logger hver hele time, hvor sensoren har vaeret i drift. Det
maksimale antal timer, der kan registreres, er 2 147 483 647 timer, og denne veerdi kan laeses fra
en |O-Link-master.

2.7.2. Antal teend/sluk-cyklusser [cyklusser]

Sensoren har en indbygget teeller, der logger, hver gang sensoren taendes. Vaerdien gemmes hver
time. Vaerdien gemmes hver time, og det maksimale antal taeend/sluk-cyklusser der kan registreres, er
2 147 483 647 cyklusser. Denne vaerdi kan lzeses fra en |O-Link-master.

2.7.3. Maks. temperatur - absolut hgjeste [°C]

Sensoren har en indbygget funktion, der logger den hgjeste temperatur, som sensoren har vaeret udsat
for i lzbet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan lzeses fra en
|O-Link-master.

2.7.4. Min. temperatur - absolut laveste [°C]

Sensoren har en indbygget funktion, der logger den laveste temperatur, som sensoren har veeret udsat
for i lzbet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan lzeses fra en
|O-Link-master.

2.7.5. Maks. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den hgjeste temperatur har vaeret siden
opstarten. Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren.

2.7.6. Min. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den laveste temperatur har veeret siden
opstarten. Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren.

2.7.7. Aktuelle temperatur [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om den aktuelle temperatur i sensoren.

2.7.8. Detekteringsteller [cyklusser]
Sensoren logger, hver gang SSC1 skifter tilstand. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan
laeses fra en IO-Link-master.

2.7.9. Minutter over maks. temperatur [min]

Sensoren logger, hvor mange minutter sensoren har vaeret i drift over maks.-temperaturen for sensoren,
og det maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres
en gang i timen og kan leeses fra en IO-link-master.

2.7.10. Minutter under min. temperatur [min]

Sensoren logger, hvor mange minutter sensoren har vaeret i drift under min.-temperaturen for sensoren,
og det maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres
en gang i timen og kan laeses fra en IO-link-master.

2.7.11. Vedligeholdelseshzendelsestzeller

Sensoren logger, hvor mange gange haendelsestaelleren har bedt om vedligeholdelse. Det maksimale
antal haendelser, der kan registreres, er 2.147.483.647. Denne parameter opdateres en gang i
timen og kan laeses fra en |O-Link-master.
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E 2.7.12. Downloadtzeller
Sensoren logger, hvor mange gange parametrene er blevet aendret i sensoren. Det maksimale antal
endringer, der kan registreres, er 65 536 gange. Denne parameter opdateres en gang i timen og
kan lzeses fra en 10O-Link-master.

BEMARK!

Temperaturen, der mdles af sensoren, vil altid vaere hajere end omgivelsestemperaturen, hvilket skyldes

intern opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pavirkes af maden, som
sensoren er monteret pd i anvendelsen. Hvis sensoren er monteret i et metalbeslag, vil forskellen vaere
mindre, end hvis den er monteret i et plasticbeslag.

3. Ledningsdiagrammer

——— 11BN +V
— . @% % 9
| o I
2WH @ _C7@
- N T
3 BU )
e — ~v
BEN |Farve Signal Beskrivelse
1 Brun 10 til 40 V DC | Sensorforsyning
2 Hvid Belastning Udgang 2 / SIO-modul / Ekstern indgang / Ekstern Teach
3 Bl& GND Jord
4 Sort Belastning |O-Link / Udgang 1 / SIO-modus

4. Idriftsaettelse

50 ms efter at stramforsyningen er sléet til, er sensoren driftsklar.
Hvis den er sluttet til en IO-Link-master, er ingen yderligere indstilling nedvendig, og IO-Link-
kommunikationen starter automatisk, effer at IO-Link-masteren sender en vaekkeanmodning til sensoren.
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5. Drift

5.1. Brugergrenseflade til CA18CB...I0 og CA30CB... IO

CA18CB...I0- og CA30CB...IO-sensorerne er udstyret med en gul LED og en gren LED-bar. Der

henvises ogsé til afsnit 2.6.10.

SIO og 10-Link-modus
Gul LED Detektering LED-bar* 10-Link-indstilling**
©00000000@J | LED-indikering, fulde LED'er
ON ON (stabil) looooocoeeeed| LED-indikering, centrerede LED'er
[0O0000000@Q) | LED-indikering, enkelt LED
@@00000000Q| | LED-indikering, fulde LED'er
OFF OFF (stabil) 0@@@O@OO0O0OQ)| | LED-indikering, centrerede LED'er
[0@OO00000OQ] | LED-indikering, enkelt LED
" ©000000000J | LED-indikering, fulde LED'er
ON iﬁil) (akkurat 0D0O0000@OO00) LED-indikering, centrerede LED'er
[0O000O@OOOJ] | LED-indikering, enkelt LED
©@@@@00000J| | LED-indikering, fulde LED'er
K J
OFF s?ollzllazil) (akkurat [OO00@OOOOOQ) | LED-indikering, centrerede LED'er
[©000@00000Q] | LED-indikering, enkelt LED
Blinker 10 H : .
5(')2[;rbei d; s BR8888R’RX@ | Kortslutningen pd udgangen
(Bgi,"ske."r. 20 Hz) PREEe®®®®@) | Timerindikering
Kun SIO-modus
Blinker 1 Hz
ON 100 ms 908 0| | Teach aktiveret (kun enkeltpunkt)
OFF 900 ms
Blinker 1 Hz
ON 900 ms ®RR0®®0| | Teach-vindue (3-6 sek.)
OFF 100 ms
Blinker 10 Hz
ON 50 ms ®RR®E®EX®R0]| | Teach-timeout (12 sek.)
OFF 50 ms
Blinker 2 Hz
ON 250 ms PRRIRVRRIXRXQ | Teach vellykket
OFF 250 ms
Kun 10-Link-modus
Blinker 1 Hz . .
TIL 900 ms, |.....O....O| Ster:(l)grrl\l er i 1O-Llink-modus med
OFF 100 ms S
Blinker 1 Hz . .
TIL 100 ms, [0000000000 Srerl‘)?ngFer B
OFF 900 ms S1ab!

*  Muligheder for LED-bar er valgbare via 10-Link
** Mulighed, der deaktiverer alle LED'er, er ogsé tilgeengelig
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E 5.2. Funktionsdiagram

Malpé-
virkning

Stabil ON

Udgang ON
Udgang OFF

Tid
Gron LED-bar ON . .
Gul LED ON i : i | | :
Output (N.O.) i i i i i
Output (N.C.)m l—i |—i | .
Stevalarm (N.O.) ;M i&, éw, ! 5&1
STses, ST, STses, | L >2sec[ T

|
Stgvalarm (N.C))
Drift af en sensor med standardfabriksindstillinger

Stramforsyning ON | | |
Emne Til stede s I s B s B | e —
Brydefunktion (N.C.) | ON Fe— = = emm =

Sluttefunktion (N.O.) | ON = = T p— —

5.3. Test af teethedsgrad

Sensoren har gennemgéet IP69K-testen i henhold til DIN 40050-9 til applikationer, hvor der anven-
des hgit tryk og hgje temperaturer. Aftasteren skal ikke kun vaere stavtaet (IP6X), men ogsd i stand il
at modstd hajtryksspuling og damprensning. Sensoren udsaettes for et vandtryk p& 8.000-10.000
kPa (80-100 bar) og en flowhastighed p& 14-16 |/min. fra en sprejtedyse med 80°C varmt vand.
Dysen holdes 100-150 mm fra sensoren i 30 sekunder i vinkler p& 0°, 30°, 60° og 90°. Det teste-
de udstyr sidder p& en drejeskive, der roterer med en hastighed p& 5 omgange i minuttet. Der mé

ikke kunne pévises skadelige virkninger fra rensningen med hgijt vandtryk i sensorens udseende eller
funktion.
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6. IODD-fil og fabriksindstilling

6.1. 10DD-fil til en 10-Link-enhed

Alle sensorens funktioner, enhedsparametre og indstillingsveerdier samles i en fil, der kaldes en 1/0O-
enhedsbeskrivelse (IODD-il). IODD-filen er nedvendig for at etablere kommunikation imellem 10O-
Link-masteren og sensoren. Enhver leverander af en IO-Link-enhed skal levere denne fil og gere den
tilgeengelig til download p& webstedet. Filen er komprimeret, sé det er vigtigt at dekomprimere den.
|IODD-filen indeholder:
® Proces- og diagnosedata
* Parameterbeskrivelse med navnet, det tilladte interval, datatypen og adressen (indeks og
underindeks)
Kommunikationsegenskaber, inkl. enhedens mindste cyklustid
Enhedsidentitet, artikelnummer, billede af enheden og producentens logo

IODDfilen er tilgaengelig i IOOD Finder og p& Carlo Gavazzis websted:
http://gavazziautomation.com

6.2. Fabriksindstillinger

Standardvaerdierne fra fabrikken fremgér aof bilag 7 under standardvaerdier.

7. Bilag

7.1. Akronymer

DA Stevalarm

HeltalT Heltal med fortegn
OktetStrengT Raekke af oktetter
PDV Procesdatavariabel
R/W Leese- og skriveadgang
RO Kun laeseadgang
SO Koblingsudgang

SP Seetpunkt

SSC Koblingssignalkanal
StrengT Streng af ASCll-tegn
TA Temperaturalarm
UlntegerT Heltal uden fortegn
WO Kun skriveadgang
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7.2, 10-Link-udstyrsparametre til CA18CB.. og CA30CB..

7.2.1. Enhedsparametre

Indeks Dec

Parameternavn (Hex) Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
Leverandgrnavn 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StrengT 20 Byte
Leverandartekst 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StrengT 26 Byte
Produkinavn 18 (0x12) RO PO i StrengT 20 Byte
Produkt-ID 19 (0x13) RO f(gi(osdusl;tgtgss%légkfgzz StrengT 13 Byte
Produkitekst 20 (0x14) RO Kapacitiv nerhedssensor StrengT 30 Byte
Serienummer 21 (0x15) RO é‘i’;‘ﬁ'ﬁ;ﬂfg;’g‘;&g’ﬁ StrengT 13 Byte
Hardware-revision 2(0x16) RO Worcvors govion) StrengT 6 Byte
Firmware-revision 23 (0x17) RO (Sofﬁ:{((;":aﬁvg(i]o") StrengT 6 Byte
Anvendelsesspecifikt merke 24 (0x18) RW o Vilkéirlig streng pé op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Funktionstag 25 (0x19) RW . Vilkérlig streng pd op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Lokaliseringstag 26 (0x1A) RW . Vilkérlig streng pd op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Fejlantal 32 (0x20) RO 0 0...65.535 HeltalT 16 bit
0 = Enheden fun?erer korrekt
1 = Vedligeholdelse Fﬁkrmvet
Enhedsstatus 36 (0x24) RO 0 = Enheden fungerer korrekt 2 = Uden for specifikation UlntegerT 8 bit
3 = Funktionskontrol
4 = Fejl

Detalieret enhedsstatus 37 (0x25) 3 Byte
Temperaturfejl RO OktetStrengT 3 Byte
Temperaturoverskridelse RO OktetStrengT 3 Byte
Temperaturunderskridelse RO OktetStrengT 3 Byte
Kortslutning RO OktetStrengT 3 Byte
Vedligeholdelse pakravet RO OktetStrengT 3 Byte
Procesdataindgang 40 (0x28) RO HeltalT 32 bit

Rev.01 - 08.2025 | MAN CA18-30CB_IO-Link DAN | © 2025 | CARLO GAVAZZI Industri




7.2.2, SSC-parametre

Indeks Dec

Parameternavn (Hex) Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
0 :b?jundgrdkltll(nul |
Indlaering vaelg 58 (0x3A) RW 1 = Koblingssignalkanal 1 ; - %gbﬁgg:z;ﬁ:glkg:gl ; UlntegerT 8 bit
255 = Alle SSC
Indleering resultat 59 (0x3B) RecordT 8 bit
0 = Klar
1 = Succes
Indlering tilstand 1(0x01) RO 0 = Klar 4 = Avent kommando
5= OpIu?ei
7 =Fej
Flag SP1 TP1 _ 0 = Ikke OK
Teach-punkt 1 il setpunkt 1 2(0x02) RO 0= lkke OK 1=0K
Flag SP1TP2 _ 0 = Ikke OK
Teach-punki 2 fil setpunkt 1 3(0x03) RO 0= lkke OK 1=0K
Flag SP2 TP1 _ 0 = Ikke OK
Teach-punkt 1 fil setpunki 2 4(0x04) RO 0= lkke OK 1=0K
Flag SP2 TP2 _ 0 = Ikke OK
Teach-punkt 2 fil setpunkt 2 5(0x03) RO 0= lkke OK 1=0K
SSC1-parameter
(koblingssignalkanal) 60(0x30)
Setpunkt 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0...10000 HeltalT 16 bit
Setpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10000 0...10000 HeltalT 16 hit
$SC1-konfiguration
(koblingssignalkanal) 61(0x30)
Koblingslogik 1 1(0x01) R/W 0 = Hej aktiv ? - LH:\E gt}:z UlntegerT 8 bit
0 = Deaktiveret
Modus 1 2000 | RAW 1 = Enkeltpunkimodus 1 Enkelpurkimodus UlnfegerT 8 b
3 = Topunkimodus
C(AT8(BF 4°/g
Hysterese | 3(0x03) RAW Q3T L 7..100 UlntegerT 16 bi
C(A30CBN 10%
SSC2-parameter 62 (0x3E)
Setpunkt 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0...10000 HeltalT 16 bit
Setpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10000 0...10000 HeltalT 16 bit
§9C2-konfiguration 63 (0x3F) UlntegerT 8 bit
Koblingslogik 2 1(0x01) RAW 0 = Haj akiiv 0=t gm UlntegerT 8 bit
0 = Deakfiveret
Modus 2 2(0x02) R/W 1 = Enkeltpunktmodus I ;E"\I;iﬂiulézlrfmﬁus UlntegerT 8 bit
3 = Topunktmodus
(A18CBF 4‘73
Hysterese 2 3(0x03) RAW QI cB 1% 7..100 UlntegerT 16 bi
CA30CBN 10%
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7.2.3. Udgangsparametre

Parameternavn

Indeks Dec
(Hex)

Adgang

Standardveerdi

Datainterval

Datatype

Lengde

Kanal 1 (S01)

64 (0x40)

Udgangstrin - filstand 1

1(0x01)

RW

1 = PNP-udgang

0 = Deaktiveret udgang
1 = PNP-udgang
2 = NPN-udgang
3 = Push-pull-udgang

UlntegerT

8 bit

Indgangsvaelger 1

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deakfiveret
1=55C1
2=55(2

3 = Stevalarm 1 (DA1)
4 = Stavalarm 2 (DA2)
5 = Temperaturalarm (TA)
6 = Ekstern logikindgang

UlntegerT

8 bit

Timer 1 — Modus

3(0x03)

0 = Deaktiveret timer

0 = Deaktiveret fimer
1 = T-on-forsinkelse
2 = T-off-forsinkelse
3 = T-on/T-off-forsinkelse
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

UlntegerT

8 bit

Timer 1 — Skala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisekunder

0 = Millisekunder
1 = Sekunder
2 = Minutter

UlntegerT

8 bit

Timer 1 — Veerdi

5 (0x05)

01l 32.767

Heltall

16 bit

Logikfunktion 1

7 (0x07)

0 = Direkte

0 = Direkte
1=AND
2=0R
J=XO0R
4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Udgangs-inverter 1

8 (0x08)

0 = Ikke inverteret

(N.O.)

0 = Ikke inverteret (sluttende)
1 = Inverteret (brydende)

UlntegerT

8 bit

Kanal 2 (502)

65 (0x41)

Udgangstrin - tilstand 2

1(0x01)

1 = PNP-udgang

0 = Deaktiveret udgang
1 = PNP-udgang
2 = NPN-udgang
3= Push-Pull-udgunE
4 = Digital logik-indgang (Aktiv hej/

pull-down)
5 = Digital logik-indgang (Aktiv lav/
pull-up
6 = Indlzering (aktiv hej)

UlntegerT

8 bit

Indgangsveelger 2

2(0x02)

1=55C1

0 = Deaktiveret
1=55C1
2=55(2

3 = Stevalarm 1 (DAT)
4 = Stevalarm 2 (DA2)
5 = Temperaturalarm (TA)
6 = Ekstern logikindgang

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Modus

3(0x03)

RW

0 = Deakfiveret timer

0 = Deaktiveret fimer
1 = T-on-forsinkelse
2 = T-off-forsinkelse
3 = T-on/T-off-forsinkelse
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Skala

4 (0x04)

0 = Millisekunder

0 = Millisekunder
1 = Sekunder
2 = Minutter

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Veerdi

5 (0x05)

01l 32.767

Heltall

16 it

Logikfunkfion 2

7 (0x07)

RW

0 = Direkte

0 = Direkte
1=AND
2=0R
J=XO0R
4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Udgangsinverter 2

8 (0x08)

RW

1 = Inverteret (brydende)

0 = Ikke inverteret (sluttende)
1 = Inverteret (brydende)

UlntegerT

8 bit
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7.2.4. Sensorspecifikke justerbare parametre

3 = LED-indikering, fulde LED'er
4 = LED-indikering, Find min sensor

Parameternavn Ind(:llzsxl))ec Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
Valg of lokal justering/fiern- 0= Deakiveret
. Ig " | o1l 68 (0x44) RW 1 = Trimmerindgang 1 = Trimmerindgang UintegerT 8 bit
|uslering 2 = Teach-by-wire
Trimmervaerdi 69 (0x45) RO 10...10000
Procesdatakonfiguration 70 (0x46) RW RecordT 16 bit
Analog veerdi 1(0x01) RW 1 = Analog veerdi aktiv 0] ==AR:L?3QV$%;2?(II?\',V
Koblingsudgang 1 20x02) RW 1 = Koblingsudgang 1 aktiv 0 = Koblingsudgang 1 okt
gsudgang - gsudgang 1 = Koblingsudgang 1 akfiv
Koblingsudgang 2 3003 | AW 1 = Koblingsudgang 2 ok 0 = Koblingsudgang 2 nokti
Ingsudgang X = floblingsudgang £ akliv 1 = Koblingsudgang 2 aktiv
_— s 0 = SSC1 inakfiv
Koblingssignalkanal 1 4 (0x04) RW 0 = SSC1 inaktiv 12551 aktiv
Koblingssignalkanal 2 (9 0 = S5C2 inakfiv
5 (0x05) RW 0 = S5C2 inaktiv 1 =552 akfiv
Stovalarm | 6(006) | RW 0.= DAY inokiv 0= DAL nkii
Stovalarm 2 7007 | W 0 = DAZ inakfiv 0= DAZ ki
Temperaturalarm 8 (0x08) RW 0 = TA inaktiv 0]==T¢Ai';(|l(|;i"ilv
, - 0 = SCinaktiv
Kortslutning 9 (0x09) RW 0 = SCinaktiv 1 = SC akiiv
- 0 = Fuld raekkevidde
Sgﬁlﬁilﬂgm"mg af sensoran- 71 (0x47) R/W 0 = Fuld reekkevidde 1 = Vaskeniveau UintegerT 8 bit
2 = Plostikgranulat
Temperaturalarm-taerskel 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
Haj taerskel 1(0x01) R/W 120 -501il 150 [° (] HeltalT 16 bit
Lav teerskel 2(0x02) R/W -30 -501il 150 [° (] HeltalT 16 bit
Sikkerhedsgraenser for ON/OFF | 73 (0x49) R/W RecordT 16 bit
SSC 1 — sikkerhedsgraense 1(0x01) R/W 2 x standardhysterese 0...100 UintegerT 8 bit
§SC 2 - sikkerhedsgraense 2(0x02) R/W 2 x standardhysterese 0...100 UintegerT 8 bit
Handelseskonfiguration 74 (0x4A) R/W RecordT 16 bit
0 = Vediohldel 0= Vedligeholldell(sesunderretning,
. = Vedligeholdelse naktiv
Vedligehaldelse (0xBC30) 1(0:07) RAW Underretning — Inaktiv 1 = Vedligeholdelsesunderretning,
Aktiv
Temperaturfejlhzndelse 0 = Temperaturfejl 0 = Fejlhandelse inaktiv
(0x4000) 2{0x02) R/W Feilhmnderse — inaktiv 1 = Fejlhzndelse aktiv
Temperaturoverskridelse 0 = Temperaturoverskridelse 0 = Advarselshzndelse inaktiv
(0x4210) 3(0x03) RAW Advarselshandelse — inakfiv 1 = Advarselshandelse aktiv
Temperaturunderskridelse 0 = Temperaturunderskridelse 0 = Advarselshzndelse inaktiv
(0x4220) 4(0x04) RAW Advarselshandelse — inaktiv 1 = Advarselshandelse akfiv
; 0 = Kortslutnin 0 = Fejlhandelse inaktiv
Kortlutning (0x7710) 5(0x05) R/W Fejlhandelse — inaktiv 1 = Fejlhzendelse aktiv
Kvalitet of indleering 75 (0x48) RO 0...255 UintegerT 8 bit
Kvalitet of krsel 76 (0x4Q) RO 0...255 UintegerT 8 bit
Filterskalering 77 (0x4D) 1 1...255 UintegerT 8 bit
0 = LED-indikering inaktiv
1 = LED-indikering, enkelt LED
LED-indikering 78 (0x4E) 2 = LED-indikering, centreret LED | 2 = LED-indikering, centrerede LED'er |  UintegerT 8 bt
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7.2.5. Diagnoseparametre

Parameternavn I“d(f,l'?xl))ec Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
Driftstimer 201 (0x(9) RO 0 0...2147 483 647 [h] HeltalT 32 bit
Antal effekicyklusser 202 (0xCA) RO 0 0...2147 483 647 HeltalT 32 bit
Mok, temperatur 203 (0x(B) RO 0 501150 [° ] Heltall 16 bi
Min emperur 204 (0xC0) R0 0 501150 [° ] Heltl 16 b
f)“;s',‘;‘r’,"”""e“"’e"““’ siden | 905 (0x(D) RO 5041150 [° €] Helal 16 bi
f,“;;‘j('j;;"“‘e’“"”“'“’ siden | 90 (oxCe) RO 5041150 (] Heltall 16 bi
Aktuel temperatur 207 (0xCF) RO -501il 150 [° C] HeltalT 16 it
Detekiionstaeller SSC1 210 (0xD2) RO 0... 2147483 647 HeltalT 32 bit
';‘e'mﬁ’ over maksimumem- | 91 (g,p3) RO 0... 2147 483 647 [min] HeltalT 32 it
';g:‘;','l:ﬁ’ under minimumten- | 91 (gypg) RO 0... 2147 483 647 [min] HeltalT 32 bit
faler il vedigehaldekeshzn- | 913 (gyps) RO 0 0... 2147483 647 Helill 32 bt
Downloadtzller 214 (0xD6) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 bit
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Dimensioner

CA30

CA30CBF..BPA2I0

88.7 (3.49)

61(2.4)

[

M30 x 1.5 x 59.5

CA30CBF..BPM110

81,7 (3.21)

61(2.4)

\M30 x 1.5 x 59.5

CA30CBN..BPA2I0

88.7 (3.49)

\M12 x 1.0

61(2.4)

[

\'_
m
o

CA30CBN..BPM1IO

81.7 (3.21)

14 (0.55)
M30 x 1.5 x 45.5

61(2.4)

[

‘/@

14 (0.55)
M30 x 1.5 x 45.5

\M12x 1.0

CA18

CA18CBF..BPA2IO
95.5 (3.75)
70 (2.75) !
‘ LED
i
\ M18x 1.0 x 55 27 (1.06) ‘
CA18CBF..BPM1IO
95.5 (3.75)

70 (2.75) !

CA18CBN..BPA2I0

M18 x 1.0 x 55 15 (0.59)

M12x1.0

95.5 (3.75)

70 (2.75)

M18 x 1.0x 47

8(0.31) (1.06)
CA18CBN..BPM110

95.5 (3.75)
70 (2.75) !
— ‘ LED
%:[:]:H:
\ M18 x 1.0 x 47 27(1.06) ‘ M12x1.0
8(0.31) '

Bagdel

CA30

)
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Montering

Plan montering Ikke-plan montering
di d4 ‘

d_ 24 _d

/- J

Cl
(%2}
X
| - |
Al
| I I
|
° o °
Installationsrad og -vink
N
—X NN
| O
For at undga interferens fra induk- Aflastning af kabelbelastning Beskyttelse af sensorhovedet Omskifter monteret pé bevaegeligt
Y1
tive spaendings-/stremspidser skal . ) . . underlag
naerhedsomskifterens effektkabler Der ma ikke treekkes i kablet. En neerhedsomskifter ma ikke o
adskilles fra alle andre effektkabler, fungere som mekanisk stop. Enhver geptagen bajning af kablet
f.eks. motor-, kontaktor- og magnet- skal undgés.
ventilkabler.
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