Controladores de Motores, Monofasicos

Arrancador estatico de CA
Modelos RSE 1112-BS, RSE 2312-BS, RSE 4012-BS

Descripcion del Producto

CARLO GAVAZZI

¢ Intensidad nominal: 12 AC53 b

eArranque suave de la mayoria de los motores
monofasicos

¢ Reduccidn del par usandolo en motores trifasicos

eTension nominal: Hasta 400 VCA, 50/60 Hz

¢ Indicaciones LED para alimentacion y funcionamiento

¢ Proteccion contra sobretensiones transitorias

¢ Bypass integrado del semiconductor

Codigo de Pedido RSE23 12-B S

Controlador de motores por
semiconductor en CA com-
pacto y facil de usar. Este
controlador monofésico per-
mite el arranque suave de
motores de induccién con

intensidades de carga nomi-
nal de hasta 12 A. Dispone de
potenciémetros para ajustar
de forma independiente el
tiempo de arranque y el par
inicial de arranque.

Seleccion del Modelo

Relé de Estado Sélido ——
Controlador de motor

Cajalinea E

Tension nominal
Intensidad nominal

Tensién de control
Control monofasico

Tensiéon nominal U,

Tension de control U,

Intensidad nominal I
12A

11: 115 VCArms, 50/60 Hz
23: 230 VCArms, 50/60 Hz
40: 400 VCArms, 50/60 Hz

-B: 24 a 110 VCA/CC
y 110 a 480 VCA

Especificaciones Entrada (Entrada Control)

RSE 1112-BS
RSE 2312-BS
RSE 4012-BS

Especificaciones de Salida

Tension de control U,
A1-A2:

A1-AS:

24 - 110 VCA/CC +£15%,
12 mA

110 - 480 VCA +15%,

5 mA

Tension nominal de aislamiento 630 V rms

Cat.sobretens. lll (EC 60664)

Resistencia dieléctrica
Tensioén dieléctrica

2,5 kVCA (rms)

Impulso de tensién soportada 4 kV (1,2/50 ps)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (30.03.2007)

AC-53b Bypass integrado
de semiconductores

Perfil intensidad de sobrecarga 12A: AC-53b: 3-5: 180
AC53b Categoria de utilizacion
3 3 veces la intensidad nominal
12Ax3=36 A
5 5 segundos
180 Minimo tiempo de pausa
entre sobrecargas de 36 Ay 5s

Categoria de utilizacion

Max. nimero de arranques Arranques Ta Pausa
suaves por hora (a max.
intensidad durante 5s) 19 25°C 180s
15 30°C 225s
11 40°C 315s
Intensidad de carga minima
RSE ..12-BS 200 mACA rms
1



RSE 1112-BS, RSE 2312-BS, RSE 4012-BS

Especificaciones de Alimentacion

CARLO GAVAZZI

Especificaciones Generales

Alimentacion
Tension nominal (Ue)

Cat. sobretens. lll [EC 60664)

a través de termin. L1-L2/N  (IEC 60038)

11 115VCArms +15%
23 230 VCA rms £15%
40 400 VCA rms +£15%

Interrupcion de tension <40 ms

Tension dieléctrica No

Impulso tensién soportada 4 kV (1,2/50 ps)

Potencia nominal 2 VA
suministrada desde L1/L- L2/N

Modo de Operacion

Precision
Rampa ascendente

5,5 - 7,5 s sobre max.
< 0,5 s sobre min.

Par inicial 70 - 100% sobré max.
5% sobre min.
EMC Compatibilidad Electromagn.
Inmunidad conforme con EN61000-6-2

Indicacion para
Alimentacién conectada
Relé puenteado rampa asc.

LED, verde
LED, amarillo

Entorno
Grado de proteccion
Grado de contaminacion
Temperatura de trabajo
Temperatura almacenamiento

IP 20
3

-20° a +50°C (-4° a +122°F)
-50° a +85°C (-58° a +185°F)

Terminales de tornillo
Par de apriete
Capacidad del terminal

Max. 0,5 Nm segun IEC 60947
2 x 2,5 mm?

Homologaciones

Marca CE, UL, cUL, CSA

Datos de Semiconductor

Este controlador de motor se
utiliza para arranque suave de
motores de induccién monofa-
sicos, lograndose asi reducir el
desgaste de los engranajes y
de las transmisiones de
correa/cadena y un suave fun-
cionamiento de las maquinas.
El arranque suave se consigue
controlando la tensién del
motor. Durante el funciona-
miento a velocidad nominal el
semiconductor se puentea
mediante un relé electromeca-
nico interno.

El par inicial puede ajustarse
de 0 a 85% del par nominal. El
tiempo de arranque suave

puede ajustarse de 0,5 a apro-
ximadamente 6.5 s.

El indicador LED verde es
para la alimentacion. Los dos
indicadores LED amarillos son
para Rampa ascendente/des-
cendente y Modo de marcha.

Este controlador de motor no
dispone de proteccion contra
sobrecargas por lo que habra
que instalarla por separado.

El controlador conecta Unica-
mente la fase L1. Las fases
L2/N y L3 estan conectadas
directamente a la carga.

Diagrama de Operacion 1

Intensidad I1’t para fusible lrsm di/dt
nominal t=1a 10 mseg.
12A 610 A%s 350 A, 50 A/pseg.

Diagrama de Funcionamiento
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Diagrama de Operacion 2
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@ Tiempo rampa ascendente de 0,5 a 6,5 s. Tiempo desde tension
de carga cero a tension de carga completa, o nominal.
@ Tension de 0 a 85% del par inicial al inicio de la funcién de rampa
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RSE 1112-BS, RSE 2312-BS, RSE 4012-BS

Dimensiones

CARLO GAVAZZI

Especificaciones de la Caja

1025

77.4

L]
78
82

Il
111

Todas las medidas en mm

Aplicaciones

Peso 270 g
Material de la caja Mezcla PC/ABS
Color Gris claro
Bloque terminal PBTP
Color Gris claro
Clip inferior POM
Color Negro
Cubierta del diodo PC
Color Gris transparente
Potenciémetro frontal PA
Color Gris

Cambio de arranque directo
en linea a arranque suave
(Arranque suave controlado
por linea)

(Fig. 1)

Cambiar un arranque directo
en linea a un arranque suave
es muy sencillo con el equipo
de arranque suave RSE:

1) Corte el cable al motor e
inserte el relé RSE.

2) Conecte la entrada de con-
trol a las dos fases de la red.
Ajuste al minimo el par ini-
cial y al méximo el potencio-
metro de rampa ascendente.

3) Vuelva a conectar la ali-
mentacion - ajuste el par
de arranque para que el
motor empiece a girar
inmediatamente  después
de haber conectado la ali-
mentacion, y ajuste el tiem-
po de rampa en el valor
adecuado.

Cuando C1 se pone en fun-
cionamiento el controlador del
motor realizard un arranque
suave del motor. Cuando C1
desconecta, el motor parara,
el controlador del motor se
pondra a cero y después de
0,5 s podra realizarse un nue-
VO arranque suave .

Tenga en cuenta que el con-
trolador no aisla al motor de la
red. Es por tanto necesario
utilizar el contactor C1 como
interruptor general.

Arranque suave
(Fig. 2)

Cuando S1 estd cerrado, el
arranque suave del motor se
realizara de acuerdo con el
ajuste del potenciometro de
rampa ascendente y el ajuste
del potenciémetro del par ini-
cial.
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Fig. 1

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (30.03.2007)

Fig. 2



RSE 1112-BS, RSE 2312-BS, RSE 4012-BS

Aplicaciones (cont.)

CARLO GAVAZZI

Tiempo entre controles por
rampa

Para evitar el sobrecalenta-
miento de los semiconducto-
res, debe dejarse un tiempo
entre los arranques por ram-
pa. El tiempo entre los arran-
ques por rampa depende de
la intensidad del motor duran-
te el arranque por rampa y el

Nota:

La tabla es vélida para una
temperatura ambiente de
25°C. Para temperaturas

ambiente superiores afadir
5%/°C a los valores de la
tabla. Las zonas sombreadas
de la tabla son para rotor blo-
queado. No repita los arran-
ques en rampa con el rotor

tiempo de rampa (véase blogueado

tabla).

RSE..12-B-S

Tiempo entre arranques por rampa

iempo rampa (seg.)
| rampa (A) 1 2 5 10

72 2,5min| 5min |40 min| N/D
60 1,5 min| 3min |13 min |17 min
48 50 seg |1,5 min| 5 min | 10 min
36 30seg| 1 min | 3min | 7 min
24 15 seg | 40 seg (1,5 min|2,5 min
12 10 seg | 20 seg | 50 seg | 70 seg
6 5seg | 9seg |20seg |40 seg

Aplicacion para Motores Trifasicos

Consideraciones sobre los
fusibles

El controlador del motor
puentea el semiconductor
durante el modo de marcha.
Por tanto el semiconductor
sblo podra ser dafado por
corrientes de cortocircuito
durante la funcién de rampa
ascendente y rampa descen-
dente.

Un motor de induccién mono-
fasico con una proteccién
contra sobrecargas perfecta-
mente instalada y ajustada no
produce un  cortocircuito
completo entre lineas o direc-
tamente a tierra como otros
tipos de cargas, como por e;.
bandas calefactoras. En un

motor que falle habra siempre
una parte del bobinado que
limite la corriente defectuosa.
Si el motor esta instalado en
un entorno en el que la ali-
mentacién al motor no puede
dafarse, la proteccion contra
cortocircuitos podra conside-
rarse aceptable si el controla-
dor esta protegido por un relé
magnetotérmico de sobrein-
tensidad de 1 fase.

Si existe riesgo de cortocircui-
to del cable del motor, del
controlador o de la carga,
entonces habra que proteger
el controlador con fusibles
ultrarrapidos, por e€j. Ferraz
6.9gRB 10-25. Portafusibles
modelo CMS10 1P.

Reduccioén del par:

Cuando se cierra C1, se inicia
una reduccion del par del
motor trifasico en funcién del
ajuste mediante los potencio-
metros de rampa ascendente
y del par inicial.

Advertencia:

Para realizar cualquier
manipulacién en el equipo es
necesario abrir C1

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (30.03.2007)



