Sensores de proximidad capacitivos
Caja de poliéster termoplastico
Modelos CA, M12, DC, Teach-in

Descripcion del producto

1R\P“E CARLO GAVAZZI

e Con proteccion TRIPLESHIELD™

¢ Distancia de deteccién: 0,5 - 8 mm

¢ Funcion Teach in (autoajuste) para la distancia de
deteccion a través del pulsador o por cable

¢ Deteccion automatica de cargas NPN o PNP

e Seleccion entre funcion NA/NC por medio de la funcién
Teach-in (autoajuste)

¢ Proteccion: cortocircuitos, transitorios e inversion de
polaridad

e Compensacion de humedad

¢ Salida de alarma

Cédigo de pedido cA12CLCOS8BPMIRT

Sensores de proximidad mediante la funcion “teach-
capacitivos con distan- in”. Salida de CC de 3 hilos
cia de deteccién de 4 mm con funcion seleccionable
para montaje empotrado en NA y NC y alarma NPN.
metal o de 8 mm para mon- Caja de poliéster gris con
taje no empotrado. cable de PVC de 2 m o con
Los puntos de conmuta- conector M12.

cién se pueden modificar

Seleccion del modelo

Principio de deteccion
Distancia nominal de deteccién (mm)
Tipo de salida
Configuracion de salida
Tipo de conexién
Programacién remota

Sensor de prox. capacitivo J
Diametro de la caja (mm)
Material de la caja

Longitud de la caja

Diametro de la caja Distancia nominal de Caédigo de pedido Cédigo de pedido
funcionamiento (S,) Cable Conector

M12 8 mm CA12CLCO08BPRT CA12CLCO08BPM1RT

Especificaciones

Distancia de deteccién (Sy) Intensidad de funcionamiento

Montaje no empotrado 0,5 -8 mm minima (I) 21 mA

ajustado en fabricaa 8 mm, Corriente de fuga (I, <0,3mA
tarjeta ref. 24x24 mm ST37, Proteccién cortocircuitos, inversion de

1 mm de grosor, a tierra
Montaje empotrado 0,5 - 4 mm, tarjeta

ref. 12x12 mm ST37,

1 mm de grosor, a tierra

Sensibilidad Ajustable (“Teach-in”)

Alcance real (S) 09xS,<S,<1,1xS,

Alcance eficaz (S,) 0,8xS<S,£12xS,

Repetibilidad (R) <5%

Histéresis (H) 3-20%

Tensiéon nominal de

funcionamiento (Ug) de 10a40V CC
(ondulacién incl.)

Ondulacién <10%

Funcion de salida NPN/PNP (deteccién

automatica)

Funcién de conmutacion

de salida NA o NC (“Teach-in”)
Intensidad de funcionamiento

nominal (l¢) < 200 mA (continua)
Consumo de corriente

sin carga (l,) <12 mA

Caida de tension (Ug) <2,5VDC @ carga max.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (01.07.2022)

polaridad y transitorios

Proteccion TRIPLESHIELD™

Descarga electrostatica 30 kV
Rafagas 3 kV
Alta frecuencia en el aire >15V/m
Ruido en el cable conductor > 10 Vs (N0 empotrado)
> 3 Vim (empotrado)
Tiempo de respuesta OFF-ON
( on) <35 ms
Tiempo de respuesta ON-OFF
(tofr) <31 ms
Retardo a la conexion (t,) <200 ms
Frecuencia de
funcionamiento (f) 15 Hz
Indicacion
Salida activada LED, amarillo
Estabilidad de alimentacion
y sefal LED, verde
Entorno
Categoria de instalacion Il (IEC 60664, 60664A;
60947-1)
Grado de contaminacion 3 (IEC 60664, 60664A;
60947-1)



CA, M12, DC, Teach-in

Especificaciones (cont.)

CARLO GAVAZZI

Grado de proteccién

IP 68 (24 horas)

Material de la caja

(IEC 60529; 60943-1) Carcasa Poliéster termoplastico gris
Tipo NEMA 1.2 12 Prensaestopas Poliéster, blando
Temperatura de T Tuercas PA12, negro
funcionamiento de -20 a +85°C Conexion
Temperatura max. de la cara Cable PVC gris, 2 m, 4 x 0,14 mm?

de deteccion
Temperatura de
almacenamiento

120°C

Conector (M1)
Cable para Conector (M1)

de -40 a +85°C

Resistente al aceite
M12 x 1 - 4 patillas
Serie CON.14NF..

Vibraciéon de 102150 Hz, 1 mm/15g Peso
(IEC 60068-2) Version con cable 110g
Choque 30g/77 ms, 3 pos., 3 neg. Versién con conector 3049
por eje (IEC 60068-2-32) Homologaciones cULus (UL508)

Tensién de aislamiento Marca CE Si
nominal 500 VCA (rms)

Guia de ajuste

Los entornos donde se ins- nes de serie en todos los deteccion mas amplio para rencias  electromagnéticas

talan los sensores capaciti- sensores de proximidad adecuarse a las necesidades (EMI).

vos son a menudo inestables  capacitivos TRIPLESHIELD™  del entorno, estabilidad de la

en cuanto a temperatura, un ajuste de sensibilidad de temperatura para asegurar Nota:

humedad, distancia al objeto
e interferencias industriales

uso sencillo en lugar de un
rango de deteccion fijo. De

un minimo ajuste de la sensi-
bilidad si la temperatura varia

Los sensores se ajustan en
fabrica por defecto en la

N—

paralelo al comun de la alimentacién "BU -”.

(ruido). Por eso, Carlo Gava- forma similar, los senso- vy alta inmunidad a las interfe  escala maxima de deteccion.
zzi ofrece como prestacio- res ofrecen un rango de
Diagrama de conexion
Las cargas PNP o NPN se detectaran de
* - BN+ (1) forma automatica.
/1 BK (4) . Las funciones que se describen en la guia
¢ Sl—" de “Teach-in” pueden ajustarse mediante el
1 laarma < 20 mA cable de “teach-in”.
1 |CARGA < 200mA
! Es posible programar varios sensores al
: WH (2) mismo tiempo conectando los cables WH en
,I
4
|

BK: negro, WH: blanco, BN: marrén, BU: azul

LT" “Teach-in”
l

+——BU- (3)

(#): Conexiones del conector

Importante: Si no se utiliza la salida de
alarma (cable WH), debe conectarse a la
alimentacion +

Diagrama de deteccion
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CA, M12, DC, Teach-in

CARLO GAVAZZI
Dimensiones
78 80
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\ \LED \M12x1 LED \M12x1x8
M12x 1

Cable Conector

Coadigo de color

1 Marrén
2 Blanco
3 Azul
4 Negro
[ ] o &
Normas de instalacion
Los sensores capacitivos e Industria quimica o productos acabados y tamafo de un objeto, mayor
pueden detectar casi todos Limpiadores, fertilizantes, botellas. es su densidad y mejor se
los materiales, en estado jabones liquidos, sustan- detecta. La distancia nomi-
liquido o sdlido. Son capa- cias corrosivas y sustan- e Industria del embalaje nal de deteccién de un sen-
ces de detectar objetos cias petroquimicas. Inspeccion del nivel de sor capacitivo hace refe-
metalicos y no metdlicos. contenido en envases, rencia a una placa metalica
Sin embargo, normalmente e Industria maderera articulos secos, frutas y con toma de tierra (ST37).
se utilizan con materiales no Serrin, papel, marcos de verduras y lacteos. Para mas informacion sobre
metalicos; por ejemplo: puertas y ventanas. la escala dieléctrica de los
materiales, consulte la infor-
¢ |Industria del plastico e |Industria de ceramicay Los materiales se detectan  macién Técnica.
Resinas, virutas o pro- vidrio por su constante dieléctri-
ductos moldeados. Materias primas, arcilla ca. Cuanto mayor sea el
Para evitar interferencias de tension inductiva/ | Alivio de la tension del cable Proteccion de la cara de deteccion Conector montado sobre portadora movil
picos de intensidad, los cables del sensor
de proximidad deben separarse del resto de
cables de alimentacion como, p. ej., cables
del motor, contactores o solenoides Incorrecto
AN
[ | FNE— E@ﬁ X —X [ hr—— | T R,
—7 Nno—— ; T AN
I | I h_(:q Correcto | O

ol
No se debe tirar del cable Un sensor de proximidad nunca debe Evitar doblar el cable repetidas veces
funcionar como tope mecanico

Accesorios Contenido del envio
e Conector de la serie CON.14NF..

Sensor de proximidad capacitivo: CA..CLC..BP..
Embalaje: caja de carton
2 tuercas M12

[ ]
[ ]
[ ]
e Guia de instalacion y ajuste
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CA, M12, DC, Teach-in

Funciones de programacion

CARLO GAVAZZI

Funcionamiento normal, punto de conmutacién
optimizado.

1.

Monte el sensor en la aplicacion sin que el objeto esté
presente. El estado del LED amarillo puede ignorarse
y el LED verde esta activado.

Pulse el botdn durante 3 segundos hasta que ambos
LED parpadeen simultdneamente.

(Se almacena el fondo)

Coloque el objetivo en la zona de deteccion.

Pulse el botdn una vez y el sensor estara listo para
funcionar (el LED verde y el LED amarillo estan encen-
didos).

(Se almacena el segundo punto de deteccién).

Si el objeto esta demasiado cerca el fondo, el sensor
percibira como fondo tanto el fondo como el objeto y
los LED se alternaran 3 veces.

Para la maxima distancia de deteccion
(ajuste predeterminado)

1.

Monte el sensor en la aplicacion sin que el objeto esté
presente. El LED amarillo puede ignorarse y el LED
verde estd activado.

Pulse el botén durante 3 segundos hasta que ambos
LED parpadeen simultaneamente.

(Se almacena la informacién del fondo)

Pulse el botén una segunda vez y el sensor estara
listo para funcionar (el LED verde y el LED amarillo
estan encendidos).

(El sensor se configura con la maxima distancia de
deteccion, sin que se vea afectada por el fondo).

Para el ajuste dinamico (proceso en funcionamiento)

1.

2.

3.

Alinie el sensor con el objeto. El LED verde esta acti-
vado y el estado del LED amarillo puede ignorarse.
Pulse el botdn durante 3 segundos hasta que ambos
LED parpadeen simultaneamente.

Pulse y mantenga presionado el botén una segunda
vez durante al menos un segundo (ambos LED parpa-
dean rapido y simultaneamente) y mantenga el botén
presionado durante al menos un ciclo del proceso.
Suelte el botdn y el sensor estara listo para funcionar
(el punto de conmutacion se almacena en el sensor y
se optimiza respecto a la informacién del fondo y del
objeto).

En caso de analizar mas ciclos de proceso, es posible
obtener un ajuste mas preciso.

3 séQ. Undciclo

Para una configuracién NA o NC

1.

2.

Pulse el botdn durante 10 segundos hasta que el LED
verde parpadee.

Mientras parpadea el LED verde, la salida se invierte
cada vez que se pulse el botén. El LED amarillo indica
que se ha seleccionado la funcién NA.

Si el botdn no se pulsa durante los siguientes 16
segundos, se almacenara la salida actual.

Configuracion de fabrica
Pulse el botén durante 16 s.
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