Soft-starter

AC halvleder motorstyring

Type RSE 22 .. - B, RSE 4. .. - B, RSE 60 .. - B
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Produkitbeskrivelse

« Soft start og soft stop af 3-fasede
asynkronmotorer

» Spaendingsomrade: Op til 600 VAC rms, 50/60 Hz

« Udgangsstrom: 3 A eller 122 A AC 53 b

« Potentialefri styreindgang

« Lysdiodeindikering af forsyningsspanding og ind-
koblet funktion

« Indbygget transient overspzendingsbeskyttelse

« Indbygget overkoblingskontakt

CARLO GAVAZZI

Bestillingsnogle

Kompakt og brugervenlig AC
halvleder motorstyring. Ved
hjeelp af denne enhed kan 3-
fasede asynkronmotorer med
en nominel belastningsstrom
pa op til 12 A (5,5 kW) soft

Typevalg

startes og/eller soft stoppes.
Rampe op- og rampe ned-
tiden savel som startmomen-
tet kan justeres hver for sig pa
indbyggede potentiometre.

Solid state relee

RSE4003 -B

Motorstyring
E-system hus

—

Spandingsomrade

Stremomrade
Styrespaending

Type

Spaendingsomrade U,

Stromomrade .

Styrespaending U, *)

RSE: E-system,
motorstyring

22:127/220 VACrms, 50/60 Hz
40: 230/400 VACrms, 50/60 Hz
48: 277/480 VACrms, 50/60 Hz
60: 346/600 VACrms, 50/60 Hz

03: 3A
12:12 A

*) Styrespaendingen ma aldrig overskride den nominelle forsyningsspaending

Indgangsdata (styreindgang)

Udgangsdata

-B: 24 til 110 VAC/DC
& 110 til 480 VAC

Styrespzending U,
A1-A2

A1-A3

24-110 VAC/DC £15%,
12 mA

110-480 VAC +15%,

5 mA

Nominel isolationsspaending

630 V rms
Overspaen.kat. lll (IEC 60664)

Dielektrisk styrke
Dielektrisk spaending
Isolationsspaending

2 kVAC (rms)
4 kV (1,2/50 ps)
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Brugsomrade

AC-53B indbygget over
kobling af halvlederne

Belastningsstrom
(Overbelastningsrelae)

RSE ..03-B 3A: AC-53b:3-5:30

RSE ..12-B 12A: AC-53b:3-5: 180
Min. belastningsstrom

RSE ..03-B 100 mAAC rms

RSE ..12-B 200 mAAC rms



RSE22..-B,RSE4...-B,RSE60..-B

CARLO GAVAZZI
Forsyningsdata Generelle data
Forsyning Speaend.kat. lll (EC 60664) Nojagtighed
Nominelt spaendingsomr. (Ue) Rampe op 5,5-7,5 s pa max.
via terminalerne L1-L2-L3 (IEC 6038) <0,5 s pa min.
22 127/220 VAC rms + 15% Rampe ned 6-10 s pa max.
50/60 Hz -5/+5 Hz <0,5 s pa min.
40 230/400 VAC rms + 15% Startmoment 70-100% pa max.
50/60 Hz -5/+5 Hz 5% pa min.
48 277/AB0VACTMs +15%  EMC Elektrisk kompatibilitet
50/60 Hz -5/+5 Hz Immunitet | henhold til EN 61000-6-2
60 346/600 VAC rms + 15% indikeri
50/60 Hz -5/+5 Hz ndikering :
Speendingsafbrydelse <40 ms Forsyningsspaending O[\l LED, gron
Dielektrisk spaending Ingen Rampe op/ned overkoblingsrel. LED, gul
Isolationsspaending 4 kV (1,2/50 ps) Ydre forhold
Nominelt speendingsomradde 2 VA -Ilz—gerngisngé:gra d gp 20
forsynet fra Li-L2 Temperatur, drift -20° til +50°C
Temperatur, lager -50° til +80°C

Skrueterminaler

Tilspaendingsmoment Max. 0,5 Nm i.h.t. [EC 60947

Max. ledningsstarrelse 2 x 2,5 mm?
Godkendelser CSA(<7.5 HP @600 VAC),UL, cUL
CE-maerkning Ja
Funktionsbeskrivelse Halvlederdata
Denne  motorstyring er Rampe-op og rampe-ned ti- Max. strom I’t for fusing lrsm di/dt
beregnet til soft-start eller den kan indstilles fra 0,5 s til t=1-10ms
soft-stop af 3-fasede asyn- ca. 5 s. En gren lysdiode 2
kronmotorer. Hermed redu- indikerer forsyningsspaend- S A 2 A’s 120 A, 50 Aps
ceres mekanisk stress og ing tilsluttet. To gule lysdio- | 12A 610 A’s 350A, | 50A/ps
slitage péa lejer, kileremme, der indikerer henholdsvis
koblinger og gear, der opnds rampe-op/-ned og overkob- ° H
ligeledes en storre driftssik-  lingsrelae indkoblet. Funktlonsdlagram
kterhed. goft—satar‘f[ kog ts<|)|ft— Overbelastningssikring  er Yo s
stop optn S ve d”?‘ on roNe— ikke indbygget i motorstyrin-
re motorspaendingen. - Nar gen og skal derfor installeres Uc L) 2] L3
soft-starteren en fuldt ind- separat Vi
koblet, overkobles thyristo- ' e ——
reme med et indbygget Soft-starteren regulerer p& 24110V~ —0n2 Ok
elektromekanisk relee. to faser. Den tredie fase er =YK L 'ET
Startmomentet kan indstilles altid tilsluttet belastningen. #’11 ol
fra 0 til 85% af nominel veerdi. DOV oW
Funktionsdiagram1 Funktionsdiagram 2
Net Ue —I — l
Motorspeending
000
- 100% \d“? w )
% Styrespaen-
ding Uc | | | |
""" Tid
' LED 5 _| L |
@ Rampe-op tid 0,5 til 5 s. Tidsforlgb fra nul belastning til fuld belast-
ning
Rampe-ned tid 0,5 til 5 s. Tidsforlgb fra fuld belastning til nul be- LED 5& | ] B
lastning
Start t: 0 til 85% af ding ved start af -op funki
@ artmomen | ar spaenaing ved start ar rampe-op tunktionen LED I/ ,—I ,—I ,—l
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Dimensioner (mm) Hus - materialer/farver
Vaegt 2709
Materiale PC/ABS-blanding
i Farve Lys gra
L, Klemmeblok PBTP
000 Farve Lys gré
000 b
- Bundclips POM
I PO E’l 3 Farve Sort
e Diodedzeksel PC
oo Farve Gra, gennemsigtig
563 Frontknap PA
Farve gra
|
Opkoblingseksempler
Skift fra direkte start Soft-start og soft-stop
til soft start (spaendings- )
styret soft start) L2 L3 u (Fig. 3)

—1ro
'—L'—O
Lo

i pd)

(Fig. 1 & Fig. 2) il e el
Skift fra direkte start til soft-

start er meget enkelt med T2 s L2 sz
RSE soft-starterrelee:

1) Afbryd forbindelsen til mo-
toren, og indseet RSE relae-
et pa kablet til motoren.

A3

1
\
1
1 A2
1
: U/T1U/T2 W/T3
2) Forbind styreindgangene til
to af de indg&ende ledere.
Seaet startmomentet pa mi-

nimum og rampetiden pa
maximum.

) Y Fig. 1
3) Seet spaending pa igen, og
juster startmomentet, sa

motoren starter gjeblikke-
ligt ved tilslutning af forsy-
ning, og stil rampetiden til ?E
den relevante veerdi.

L1
Tr. oo
Nar C1 er sluttet, vil soft-starte- r r r r

ren udfgre en soft-start af den
tilsluttede motor. Nar C1 afbry-
des, vil motoren standse, soft-
starteren vil nulstille og er efter
0,5 s klar til at udfere en ny.

z

A3

U/T1U/T2 W/T3|

Bemaerk venligst, at soft-star- -
teren i sig selv ikke afbryder
forbindelsen mellem net og
motor, og derfor skal kontak-
tor C1 anvendes som service-

kontakt. Fig. 2 For spaendinger hajere end 480 VAC
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Nar S1 sluttes, vil soft-starte-
ren udfgre en soft-start af en
tilsluttet motor i henhold til
indstillingen af rampe-op
tiden og startmomentet. Nar
S1 abnes, vil enheden udfere
et soft-stop i henhold til ind-
stillingen af rampe-ned tiden.

11 3L2 5L3
o °

IEE_I_ [ 1

""" I>I>

L1 L2 L3

S1
) j)
A2

A3

U/T1U/T2 W/T3

Fig. 3
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Opkoblingseksempler (fortsat)
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Hvileperiode mellem ram-
pe-op og rampe-ned

For at undgé, at halvlederne
overophedes, bgr der veere
en hvileperiode mellem ram-
pe-op og rampe-ned. Denne
periode afhaenger af motor-
strommen og rampe-tiden
(se tabellerne nedenfor).

RSE .. 03-B

Bemaerk:

Tabellerne er beregnet efter
en omgivelsestemperatur pa
25°C. Ved hgjere omgivelses-
temperatur tillzegges 5%/°C.
Veerdierne i tabellernes gra
felter er ved blokeret rotor.
Rampefunktionen ma ikke
gentages med blokeret rotor.

Hvileperiode mellem rampefunktioner

Valg af sikring

Under drift er halvlederne
overkoblet af det indbyggede
relee, derfor kan halvlederne
kun tage skade af kortslut-
ningsstremme under rampe-
op og rampe-ned funktionen.

En 3-faset motor med et kor-
rekt installeret og indstillet
termorelee vil ikke pa en gang
kortslutte mellem 2 faser eller
mellem fase og jord, som det

strommen ikke stige hurtige-
re, end termorelaeet kan na at
reagere. Er motoren installe-
ret, s& tilslutningskablerne
ikke kan blive beskadiget,
kan det overvejes om korts-
lutningsbeskyttelsen kan
veere et almindeligt 3-faset
termorelae (se skema).

Hvis der er fare for kortslut-
ning af kabler, belastning eller
kontrolenhed, skal soft-star-

Rampetid (s) kan finde sted ved f.eks. et teren beskyttes med en halv-
| rampe (A) 1 2 5 7.5 varmelegeme. Ved en begyn- ledersikring, f.eks. Ferraz
18 15 s 30s [1,5min[2,5min| dende kortslutning mellem 2  type 6-9 gRB 10-10 til 3 A-
15 12 s 20 s 60 s 1,5 min faser eller mellem fase og udgaven og 6-9 gRB 10-25 til
12 10s 20 s 50 s 70 s jord vil der altid veere en del 12 A udgaven. Til begge
9 8s 15s 30s 50s af vindingerne, som ikke ha_r typer anvendes sikrings-
5 Es 9s 555 20s taget skade, og derfor vil holder type CMS 10 1P.
3 2s 5s 20s 35s
1,5 1s 2s 5s 5s
RSE .. 12-B
Hvileperiode mellem rampefunktioner
Rampetid (s)
| rampe (A) 1 2 5 7.5
72 2,5 min 5min| 40 min| N/A
60 1,5 min 3min| 13 min| 17 min
48 50s 1,5 min 5min| 10 min
36 30s 1 min 3 min 7 min
25 15s 40s 1,5 min| 2,5 min
12 10s 20s 50s 70's
6 5s 9s 20s 40 s

Anbefalet termisk-magnetisk overbelastningsrelze

Udveelgelse
Termisk-magnetisk overbelastningsrelae og motorstyring
Motor - maks. belastningsstrem (AACrms) 0,1-/0,16-/0,25-|0,4- |0,63-/1,0- |1,6- [25- |4- |63- |9-
0,16 |0,25 (0,4 |0,63 |1,0 |16 (25 |4 6,3 |9 12
Overbelastningsrelee type GV 2- M01|M02 [ MO3 [M04 (M0O5 [M06 |[M07 (M08 [M10 |M 14 |M16
Producent: Telemecanique
Overbelastningsrelee type MS 325- 0,16 (0,25 |0,4 0,63 |1 16 |25 |4 63 |9 12,5
Producent: ABB
Motorbeskyttelses-effektafbr. type KTA 3-25- | 0,16 |{0,25 [0,4 |0,63 |1 1,6 (25 |4 6,3 |10 16
Producent: Allan-Bradley/Sprecher + Schuh
Motorstyring type:
127/220 V net RSE 2203 -B RSE2212-B
230/400 V net RSE 4003 - B RSE4012-B
270/480 V net RSE 48 03 - B RSE 4812 -B
400/690 V net RSE 60 03 - B RSE 60 12 -B
Eksempel: Trin 1: Veelg overbelastnings-  Trin 2: Vaelg motorstyring:

Netspaending: 230/400 V
Motor 1,5 HP: 1,1 kW
Maks. belastning: 2,9 A

relee: | dette eksempel anven-
des GV 2 - M 08, MS 325 - 4
eller KTA 3-25-4A.

Ved netspaending pa 230/400
V og med overbelastningsre-
lee GV 2 - M 08 eller MS 325 -
4 indstillet pa 2,9 A kan type
RSE 40 03 -B veelges.

4 Ret til eendringer forbeholdes (30.03.2007)



